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1.INTRODUCERE

Scopul acestui manual este
acela de a familiariza utilizatorii cu
serviciile oferite de Centrul National
de Cartografie prin reteaua ROMPOS.
Acest material prezinta succint cele
mai importante aspecte referitoare la
ROMPQOS, precum crearea conturilor
de utilizator, configurarea aparatelor,
comunicatii si asigurarea de suport
clientilor.

Centrul National de Cartografie
Nnu poate garanta disponibilitatea
permanenta a serviciilor si nici calitatea
lor in orice moment, intrucat acestea
pot depinde de o serie de factori
externi (de ex. ionosfera, calitatea si
acoperirea cu semnal de date, surse de
reflexie a semnalului, obstructii s.a.m.d.
- http//bitly/SolFixe) care nu sunt sub
controlul personalului de specialitate
care administreaza sistemul ROMPOS.
Utilizarea  serviciilor ROMPOS se
face exclusiv pe propria raspundere
a utilizatorului.  Pentru informatii
suplimentare varugam sa cititi Termenii
si Conditiile asumate la inscrierea in
sistem si prezentate pe site-ul
rompos.ro (http:/bitly/TCROMPOS).

2. SERVICIILE ROMPOS

Sistemul ROMPOS pune la dispozitia utilizatorilor doua categorii de servicii:

2.1

SERVICII PENTRU POST - PROCESARE PRIN
CARE SE LIVREAZA INREGISTRARI DE LA
STATIILE GNSS PERMANENTE IN FORMAT

RINEX

2.2

SERVICII PENTRU POZITIONARE iN TIMP
REAL, PRIN CARE SE TRANSMIT CORECTII
DIFERENTIALE PENTRU POZITIONARE
CINEMATICA IN TIMP REAL- RTK
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Serviciile pentru post-procesare
constauinlivrareadefisiere RINEX pentru
aplicatii geodezice care necesita o precizie
si un grad de incredere crescute, ca de
exemplu: executarea de masuratori in retele
geodezice de indesire si de ridicare, reperaj
fotogrammetric, determinarea coordonatelor
unor puncte de verificare si control pentru
diverse aplicatii ingineresti etc.

Fisierele RINEX se pot livra de la oricare
statie permanenta ROMPOS din orice zi si in orice
interval orar specificat de utilizator, cu conditia ca
acestea sa existe in baza de date a ROMPOS. De
asemenea, in functie de aplicatia pentru care sunt
necesare, fisierele RINEX se pot livra la diverse rate
de esantionare: 1s, 5s, 10s, 15s, 30s.

Comanda fisierelor RINEX este disponibila
online pe platforma de administrare ROMPQOS
nttps./app.rompos.ro cu livrarea imediata, in
sectiunea RINEX. Selectia este disponibild
in format UTC (Timp Universal Coordonat)
TL (timp local) = UTC -2h (iarna) si UTC -3
h (vara). Fisierele sunt disponibile ca ore
intregi la rata de esantionare de 1s cat si
ca fractiuni de ora (de ex 12:15-13:15) sau cu
alte rate de esantionare. Ca alternativa la
plata prin e-Payment, se poate completa
formularul de solicitare date (http:/
pitly/CNSST). Acest formular este un
fisier in format .pdf dinamic, deci se
poate completa direct, nefiind nevoie
sa 1l tipariti. Dupa completarea
formularului cu parametrii necesari
(de la ce statii doriti date, din ce
zile, ce intervale orare, ce rata de

esantionare si alte detalii pe care 2.1 SERVICII PENTRU
le gasiti pe formular) nu ramane POST - PROCESARE

decat sa plasati comanda si sa

achitati contravaloarea datelor (RINEX)

(pentru acest flux de lucru nu -

platiti prin e-payment ci doar RINEX este un acronim si inseamna

la sediul OCPI-urilor sau in Receiver Independent Exchange
conturile acestora). Format, adica, in traducere Format de
Fisicrele RINEX Schimb Independent de Receptor si a
oferite sunt disponibile fost conceput pentru a putea asigura
atat in versiunea 211, cat post-procesarea cu orice soft a datelor
$i in versiunea 302 - culese de la satelitii GNSS, indiferent de
http:/bitly/infoRINEX producatorul receptorului.
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2.2 SERVICII DE POZITIONARE

IN TIMP REAL (RTK)

Centrul  National de
Cartografie ofera contra cost
acces utilizatorilor la servicii de
pozitionare cinematica in timp
real — RTK. Aceste servicii presupun
transmiterea prm Internet a unor
informatii care, in literatura de specialitate
poarta Aumele de corectii diferentiale. Cu
ajutorul accesului la corectii diferéntiale, se
obtin precizii de pozitionare ‘de £2-3cmin timp
real, in conditii optime.

(vezi detalii - http/bitly/FaPrRTK )

Pentru accesarea corectiilor, utilizatorii trebuie sa se
logheze cu numele de utilizator si parola aferente roverului
prin intermediul softului de tip client NTRIP corespunzator
receptoarelor GNSS de teren.

Serviciile de pozitionare in timp real ofera posibilitatea de
a accesa doua tipuri de produse:

- Produse de tip Nearest (Single — Base RTK / disponibile
prin portul 2101). Acestea presupun utilizarea de corectii
diferentiale de la o singura statie de referinta. Un exemplu
de astfel de produs este Nearest_2.3, ceea ce inseamna ca
urmeaza sa fie accesate corectii diferentiale de la statia de
referinta in format RTCM 2.3. Selectarea de flux de date
de la oricare statie GNSS permanentd, se poate face pe
portul 2105 (in loc de 21017, Ia setarile de comunicatie);

- Produse de tip Network RTK (produse de
retea). Acestea presupun calculul corectiilor
pe baza observatiilor de la cele mai apropiate
statii de referinta aflate in jurul utilizatorului.
Se recomanda utilizarea lor daca va aflati la
distante mari de oricare statie de referinta
sau daca cea mai apropiata statie de’
referintd este nefunctionald. ROMPOS
oferd acces la 4 tipuri de produse de

Daca
doriti sa
aflati mai multe
amanunte legate de
produsele Single — Base
RTK si Network RTK
puteti citi urmatorul

retea: MAX, IMAX, FKP si VRS. Un articol:
exemplu de produs de retea este http:/bit.ly/
RO_MAX_31, ceea ce Inseamna SBvsNetwork

ca urmeaza sa fie utilizat un
produs de tip MAC, in format
RTCM 3.1, avand date de la
constelatiile de sateliti
GPS Si GLONASS.
Produsele cu extensia
3G sau MSM contin
corectii  Galileo.

Corectiile
diferentiale sunt
transmise in formate
standardizate: CMR, CMR+
si RTCM, versiunile 2.3 si 3.x.

Precizii de pozitionare in
timp real:
H:x3cm V: 6 cm*

*In conditii optime
de masurare (vezi cap. 6) - pag.16 7
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AVANTAIJE SI

Avantajul utilizarii

DEZAVANTAIJE ALE produselor de tip Network RTK
. In comparatie cu cele de tip
CELOR DOUA TIPURI Single — Base RTK rezida in faptul
c3, pe distante mari asigura o
DE PRODUSE mai bund modelare a erorilor

inerente procesului de masurare
folosind tehnologia GNSS in
timp real, ceea ce permite
cresterea distantei dintre rover
Si cea mai apropiata statie
permanenta.

Avantajul
utilizarii produselor
de tip Single - Base RTK in
comparatie cu cele de tip
Network RTK rezida in faptul
ca, pe distante foarte scurte
(de maximum 10 km) dintre
receptorul de teren (rover) si
statia permanenta se obtin
rezultate mai bune.

Info produse

MAX
Master Auxiliary Corrections

A fost dezvoltat initial de Leica Geosystems
si ulterior de GEO++ si prezinta urmatoarele
caracteristici generale:

» Softul genereaza in mod automat o celula cu cele
mMai apropiate statii permanente din jurul roverului
» Sunt estimate corectii ale observatiilor pentru
fiecare pereche de statii de referinta

» Sunt estimate corectii de retea intre statia de
baza (master) si statiile auxiliare

» Din punctuldevedereal canaluluide comunicatie,
necesita o latime de banda ceva mai mare (avand
in vedere modernizarea retelelor de telefonie
mobild, acest lucru nu mMai prezinta un dezavantaj
N mMajoritatea zonelor).

. Observatie:
In cazul in_ care
nu exista suficienti
sateliti comuni fixati

entru a enera

PRODUSE DE géol|ut|e delgrete|a
softul care ruleaza la

RETEA CNSR trece roverul

utilizatorului in mod
automat é)e solutie
|

de tip Single -
ase%

UL UTILIZATORULUI ROMPOS



VRS
Virtual |
Reference Station

Este un concept dezvoltat
de Trimble si prezinta urmatoarele
caracteristici generale:

» Pozitia_aproximativa a rover-ylui este
transmisa catre centrul de monitorizare
si control al retelei (CNSR in cazul de
fata).
» Sunt utilizate_date de la mai multe
statii de referinta la estimarea corectiilor
" RTK pentru pozitia rover-ului.’

» Corectiile sunt folosite pentru a genera
ostatie dereferinta virtualain apropierea
rover-ului.

» Corectiile generate de statia virtuala
sunt'transmise apoi catré rover.

»Transmisia de date se
face compact.

FKP

Flachen-Korrektur-Parameter

Este un concept dezvoltat de GEO++
Si prezinta urmatoarele caracteristici
generale:

» Este o metoda de reprezentare

a erorilor dependente de distantg,
Precum cele induse de Jjonosfera,
roposfera si orbitele satelitilor si care
afecteaza 0 anumita zona a fretele

» Se transmit corectii interpolate catre
rover

» Transmisia de date se face compact

iMAX

Individualised
Master Auxiliary
corrections

Este un concept dezvoltat de Leica
Geosystems si prezinta urmatoarele
caracteristici generale:

.. »Algoritmdecalculalcorectiilor
similar cu VRS cu deosebirea cd nu
se genereaza o statie de referinta
virtuala

_» Pozitia aproximativa a rover-
ului este transmisa catre centrul
de monitorizare si control al retelei
(CNSR in cazul de fata) ’

» Transmisia de date se
face compact.
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3.INFORMATII
TEHNICE

Pentru a oferi utilizatorilor servicii
de calitate, reteaua ROMPOS utilizeaza
tehnologii si echipamente performante,
adaptate scopului pentru care afost creata.
Astfel, softul de administrare a ROMPOS care
realizeaza calculul si distributia corectiilor
diferentiale este produs de Leica Geosystems AC.
Acest capitol ofera o scurta trecere in revista a
componentelor retelei ROMPOS, la nivel de statii
permanente, centrul de monitorizare si control
(denumit Centrul National de Servicii ROMPQOS)
si . comunicatii.
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3.1 STATIILE
PERMANENTE
ROMPOS

Statiile permanente din reteaua
ROMPOS sunt de tip Leica si Topcon.
O statie permanenta se poate defini ca fiind

un sistem alcatuit dintr-o serie de componente
hardware si software precum:

Antena GNSS choke ring, dubla sau tripla frecventa

Receptor GNSS dubla sau tripla frecventa destinat
aplicatiilor geodezice de precizie

Sursa neintreruptibila de energie - UPS

Linii de comunicatii internet/VPN Monitorizarea
retelei

Protectii impotriva descarcarilor electrice

® Aplicatii software aferente

Calculul si
3.2 CENTRUL NATIONAL DE furnizarea
SERVICII ROMPOS (CNSR) corectiilor
diferentiale

Componenta  principala uitilizata |a
monitorizarea si controlul retelei ROMPOS
este softul Leica GNSS Spider care asigura
in principal urmatoarele functii

Preluarea
Monitorizarea inregistrarilor
g S ‘Al s o disponibilitatii si de la statiile
: ~ acalitatii datelor GNSS
permanente

Administrarea
bazei de date a
utilizatorilor

Efectuarea

setarilor
necesare bunei
functionari a
sistemului

1
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3.3 COMUNICATII

Comunicatiile sunt asigurate prin linii securizate VPN si prin internet si permit,

in principal urmatoarele: o ® o
Conexiunile dintre Transmiterea Livrarea de date
statiile GNSS de corectii <
permanente si Centrul  diferentiale RTK RlNFX cat.re
National de Servicii catre utilizatori utilizatori
ROMPOS prin internet.

Acest lucru impune ca utilizatorul sa aiba un abonament de date valid oferit de una
dintre retelele de telefonie mobila pentru a putea avea acces de pe teren la corectiile
oferite de ROMPOS

Ie
On

O

O
00000

4. CUM POT FI ACCESATE SERVICIILE
ROMPOS?

complete

12
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4.1 CONTUL DE UTILIZATOR ANCPI SI ACCESAREA
PLATFORMEI DE ADMINISTRARE ROMPOS

Pentru autentificarea in platforma trebuie sa detineti un cont de utilizator ANCPI. Persoanele care
nu detin un cont unic ANCPI, pot accesa https://epay.ancpi.ro/ care oferd functionalitatile de obtinere
a unui cont.

Platforma online de administrare a serviciilor ROMPOS poate fi accesatd la
adresa: https/app.rompos.ro. Prin aceasta va punem la dispozitie urmatoarele
functionalitati:

1. Gestionarea Roverelor si a abonamentelor acestora la serviciile de pozitionare
GNSS in timp real,

2. Descarcarea de inregistrari GNSS de la o statie permanenta,

3. Gestiunea creditelor ROMPOS (Credite RTK si creditele RINEX) cu ajutorul
carora cumparati serviciile disponibile.

(7]

ROMPOS

v

4.2 ACHIZITIONAREA ECHIPAMENTELOR POTRIVITE

Pentru accesarea serviciilor ROMPOS de timp real aveti nevoie de receptoare GNSS RTK
pentru aplicatii geodezice, care sa aiba echipamentele de comunicatii necesare pentru accesul la
internet printr-un abonament de date la unul dintre operatorii de telefonie mobila din Romania.

Recomandam achizitionarea de aparatura numai de la distribuitori autorizati, care au toate
certificarile necesare pentru a comercializa astfel de echipamente si care ofera garantie si suport
tehnic necesar pentru achizitionarea echipamentelor optime necesitatilor dumneavoastra si
pentru configurarea ulterioara a acestora pentru a putea accesa serviciile ROMPOS.

13
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{g}' | 4.3 ACHIZITIONAREA UNUI ABONAMENT DE DATE

La ora actuald, orice operator de telefonie mobila de pe teritoriul
Romaniei poate oferi servicii de date prin intermediul carora sa puteti accesa
serviciille ROMPOS.

La achizitionarea unui abonament de date va recomandam sa aveti in
vedere atat aria de acoperire cu semnal de date a operatorului respectiv in
zona dumneavoastra de interes (in care veti executa cele mai multe lucrari)
cat si calitatea semnalului de date si stabilitatea conexiunii.

Retineti faptul ca un semnal de date distorsionat sau intrerupt poate
genera probleme la fixarea solutiilor In timpul executarii masuratorilor la
teren.

Din punctul de vedere
al traficului care se
reflectda in cantitatea
de date necesara, va
facem cunoscut faptul ca o ora

. Tnainte de accesarea serviciilor ROMPOS
3 rugam sa verificati daca au fost realizate
setdrile de comunicatie necesare accesului
la internet. De asemenea este necesar sa
introduceti in receptor:

» adresa IP a serverului ROMPOS 93.113.10.123 de acces la serviciile RTK prin
sau numele de domeniu echivalent care este protocolul RTCM versiunea 2.3
rtk.rompos.ro; sau CMR presupune un trafic

» portul pentru accesul la servicile ROMPOS, de aproximativ 0.5 MB de date.
respectiv 2101 (sau 2105 pentru alegerea unei anumite
statii GNSS permanente).

» numele de utilizator si parola roverului
adaugat de dvs. pe platforma de administrare.

5. MODALITATI DE PLATA PENTRU SERVICIILE ROMPOS

Conform dispozitiilor Ordinului Directorului General al ANCPI nr.16/2019 privind aprobarea tarifelor
pentru serviciile furnizate de Agentia Nationala de Cadastru si Publicitate Imobiliara si institutiile
sale subordonate, care a intrat in vigoare la data de 04.02.2019, tarifele sunt urmatoarele:

Modalitatile de plata sunt:
Online - prin sistemul de plata electronic — e-payment al ANCPI disponibil la adresa epay.ancpi.ro
Prin virament bancar astfel:

in contul Centrului National de Cartografie RO57TREZ701501503X017556 deschis la Trezoreria
Sectorului 1 Bucuresti, CUI 14057015, cu mentionarea Codului si Denumirii serviciului

14
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Atentie! Serviciul se va activa in termen de 1 zi lucratoare de la data confirmarii incasarii contravalorii
serviciului Tn cont (momentul cand banii intra in contul CNC).

In cazul platii prin virament bancar, comunicarea dovezii platii se va realiza de dumneavoastra dupa
ce v-ati autentificat in Platforma de Administrare a Serviciilor ROMPOS  (https:/app.rompos.ro), in
sectiunea Inregistrare PIati.

15
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{g} 6. CARE SUNT FACTORII CRITICI CARE AFECTEAZA
PRECIZIA DETERMINARILOR RTK?

Precizia coordonatelor statiei de referinta

Coordonatele statiei de referinta ar trebuisa fie determinate cu precizie ridicata. Coordonatele incorecte
sau inexacte ale statiei de referinta altereaza solutia pozitiei roverului. Se estimeaza ca pentru fiecare 10m
eroare din coordonatele statiei de referint{a se introduce o eroare de 1 ppm in vectorul bazei. Aceasta inseamna
ca daca coordonatele statiei de referinta au o eroare de inaltime de 50 m, iar vectorul bazei este de 10 km,
atunci eroarea suplimentara pentru pozitia roverului este de aproximativ 5 cm, in plus fata de eroarea tipica
specificata. O secunda de latitudine reprezinta aproximativ 31 m pe suprafata Pamantului; prin urmare, o
eroare de latitudine de 0,3 secunde este egala cu o eroare de 10 m pe suprafata pamantului. Acelasi factor
de 1 ppm eroare se aplica inexactitatilor coordonatelor de latitudine si longitudine ale statiei de referinta.

Numarul de sateliti vizibili

O fixare a pozitiei GNSS este similara cu o intersectie inapoi. Geometria satelitilor are un impact direct
asupra preciziei pozitiei estimate de receptor. Sistemul de Pozitionare Globala (GPS) este proiectat astfel
incat cel putin 5 sateliti sa fie mereu deasupra orizontului locului. De multe ori pe parcursul zilei, nu Mai
putin de 8 sau mai multi sateliti ar putea fi deasupra orizontului. Deoarece satelitii orbiteaza, geometria
satelitilor se schimba in timpul zilei, dar se repeta de la o zi |a alta.

Pentru a estima pozitia si ora la care utilizatorul a efectuat masuratoarea este necesar un minim de 4
sateliti*. Daca sunt urmariti mai mult de 4 sateliti, se obtine o solutie supra-determinata si se poate masura
fiabilitatea acesteia. Cu cat sunt mai multi sateliti utilizati, cu atat este mai mare calitatea si integritatea
solutiel.

Diluarea de precizie a pozitiei (PDOP) ofera o masura a geometriei predominante a satelitilor. Valorile
PDOP scazute, in intervalul 4.0 sau mai putin, indica o geometrie buna a satelitilor, in timp ce un PDOP mai
mare de 7.0 indica faptul ca geometria satelitilor este slaba.

Chiar daca sunt necesari doar 4 sateliti pentru a obtine fixarea unei pozitii tridimensionale, initializarea
RTK cere ca cel putin 5 sateliti s& fie urmariti simultan la nivelul bazei si roverelor. In plus, fazele purtatoarelor
L1 si L2 aferente celor 5 sateliti trebuie urmarite pentru o initializare RTK reusita. Dupa initializare, trebuie sa
se urmareasca in mod continuu cel putin 4 sateliti pentru a furniza o solutie RTK.

Atunci cand sunt urmarite constelatii suplimentare, cum ar fi GLONASS, unul dintre sateliti va fi folosit
pentru a rezolva decalajele de sincronizare dintre acea constelatie si constelatia GPS. Urmarirea satelitilor
suplimentari va imbunatati calitatea solutiei RTK.

*In practicad pentru a obtine o solutie fixa cu doar 4 sateliti este nevoie de un timp de fixare suficient de
lung si de un semnal satelitar fara erori. Aveti in vedere ca obtinerea solutiei fixe este determinata de o serie
de factori si receptionarea a doar 4 sateliti nu asigura rezultate satisfacatoare.

Masca de elevatie

Masca de elevatie impiedica receptorul sa foloseasca sateliti care se afla in apropierea orizontului locului.
Cele mai mari erori cauzate de factori atmosferici si de reflexia semnalului satelitar (multipath) sunt generate
de receptionarea semnalelor provenite de la satelitii de joasa altitudine. In loc s& se incerce utilizarea tuturor
satelitilor vizibili, in receptor se alege, de regula, o masca de elevatie implicita de 10 grade, deoarece utilizand
0 masca de elevatie mai mica, performanta in ceea ce priveste determinarea pozitiei poate fi alterata.

Factori de mediu

Factorii de mediu care au impact asupra calitatii masuratorilor GNSS includ:
» Activitatea ionosferica

» Activitatea troposferica

» Obstructii ale semnalului

16
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Activitatea ionosferica ridicata poate provoca schimbari rapide in intarzierea
semnalului GNSS, chiar siintre receptoarele aflate la cativa kilometri distanta. Regiunile VQZ/
ecuatoriale si polare ale Pamantului pot fi afectate cu precadere de activitatea QCU\/MO?@Q
lonosferica

ionosferica. Prin urmare, perioadele de activitate solara ridicata pot avea un efect
semnificativ asupra timpilor de initializare RTK si a disponibilitatii RTK.

Regiunea atmosferei de pana la aproximativ 12 km inaltime se numeste troposfera. Troposfera cauzeaza
o intarziere a semnalelor GNSS care variaza in functie de naltimea deasupra nivelului marii, conditiile
meteorologice predominante si unghiul de elevatie al satelitului. Softul receptorului include un model
troposferic care incearca sa reduca impactul erorii troposferice. Daca este posibil, incercati sa localizati statia
de referinta aflata la cea mai apropiata altitudine cu cea a roverului.

Obstructiile semnalului limiteaza numarul de sateliti vizibili si pot induce, de asemenea, reflexia
semnalului (fenomen cunoscut in literatura de specialitate sub denumirea de ,multipath”). Erorile multipath
tind catre o medie atunci cand antena roverului este In miscare In timp ce o statie de referinta fixa poate
inregistra lent schimbarile cauzate de erorile aleatoare. Din acest motiv amplasamentele statiilor GNSS
permanente ROMPOS au fost atent alese, astfel incat sa se gaseasca intr-un mediu liber, cu o vedere deschisa
a cerului. Se utilizeaza, de asemenea, numai antene de clasa geodezica pentru a ajuta la minimizarea efectului
multipath.

Receptoarele GNSS moderne asigura o buna filtrare a interferentelor radio. Cu toate acestea, o emisie
radio sau radar indreptata catre antena GNSS poate provoca alterarea grava a calitatiisemnalului sau pierderea
completa a urmaririi semnalului. Avand in vedere acest aspect, s-a evitat amplasarea statiilor de referinta in
zone in care interferentele radio ar putea ridica probleme.

O intrerupere (,cycle slip”) este definita ca o discontinuitate produsa in determinarile fazei purtatoare,
cauzata de pierderea ,fixarii"(rezolvarea ambiguitatilor) semnaluluiinregistrat in receptorul GNSS. Intreruperea
produce un salt in ambiguitatea fazei purtatoare, cuantificat printr-un numar intreg de cicluri sau plus o
jumatate de ciclu. Majoritatea intreruperilor cauzate de ciclurile fazei purtatoare sunt cauzate de obstacolele
fnconjuratoare, precum cladiri, copaci, poduri, stalpi, masini s.a.m.d., motiv pentru care un numMar mult mai
mare de intreruperi sunt prezente intr-un mediu mobil comparativ cu scenariul determinarilor statice. In
momentul in care semnalul GNSS este blocat de un obstacol, receptorul GNSS pierde fixarea ambiguitatilor
datorita nivelului diminuat al semnalului. Adesea acest lucru cauzeaza intreruperi si goluri in date. Cand
receptorul isi schimba pozitia si semnalul este recuperat, incepe procesul de fixare a ambiguitatilor. Tn mod
normal acesta intrerupere a ciclului dureaza in jur de 1 secunda, urmata in majoritatea receptoarelor de o
etapa de fixare a ambiguitatii de jumatate de ciclu. Tn cel mai nefavorabil scenariu, dureaza 12 secunde, adica
doua seturi de mesaje de navigatie, pentru restabilirea fluxului normal chiar dupa o intrerupere scurta de
semnal. Pe aceasta durata nu sunt posibile determinarile undei purtatoare de faza. Mai mult de atat, odata ce
este detectata o intrerupere a ciclului, majoritatea receptoarelor GNSS RTK se reinitializeaza pentru a reincepe
estimarea ambiguitatii undei purtatoare de faza. Adesea acest proces dureaza minute in conditii dificile. Din
acest motiy, in cazul intreruperilor frecvente ale ciclurilor, disponibilitatea solutiilor precise scade considerabil,
o solutie fiind efectuarea de determinari statice.

Zona acoperita

O masura a zonei de acoperire este data de distan{a maxima dintre statia GNSS permanenta si rover.
Adesea, caracteristicile legaturii de date determinad zona de acoperire RTK. Nu se poate impune o limita
certa a acestei distante, dar trebuie luat in considerare faptul ca precizia scade si timpul de initializare creste
proportional cu distanta receptoruluifatad de baza. In specificatiile tehnice ale receptoarelor GNSS se precizeaza
inclusiv distanta maxima pentru atingerea rezultatelor optime in determinarile RTK
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7. TRANSFORMARI DE COORDONATE - TRANSDAT

Potrivit prevederilor legale in vigoare, in Romania se utilizeaza
trei sisteme de referinta si coordonate:

ETRS89 pentru exprimarea coordonatelor geodezice
elipsoidale si carteziene geocentrice
HUNEDOD! Stereografic 1970 pentru exprimarea coordonatelor
andl carteziene plane
- Marea Neagra 1975 ca sistem de referinta pentru altitudini
normale (avand ca suprafata de referinta cvasigeoidul)

La orice masuratoare executata prin tehnologie GNSS

coordonatele obtinute implicit sunt in sistemul de referinta si

coordonate WGS84.

Prin conectarea la statile de referinta ROMPOS  in cazul
masuratorilor de timp real sau prin constrangerea pe statiile ROMPOS In

cazul post-procesarii fisierelor RINEX, coordonatele rezultate pentru punctele noi vor fi in sistemul

ETRS89.

Avand in vedere ca pentru lucrarile de cadastru coordonatele
imobilelor trebuie sa fie exprimate in Sistem Stereografic 1970, 1
ANCPI Tmpreuna cu CNC au dezvoltat si pus la dispozitia
utilizatorilor in mod gratuit o solutie standard de transformare
a coordonatelor din ETRS89 in Stereo70 si invers, care |
inglobeaza un model de distorsiune a datelor cu scopul

europene.

Aceasta solutie a fost materializata prin realizarea |
softului de transformare a coordonatelor TransDatRo,
care a ajuns la versiunea 4.06 si care poate fi descarcat
gratuit de pe site-ul www.cngcftro, la  sectiunea

Download” v

" ; ; » o 1.' £
De asemenea, gridurile de transformare aferente acestei ‘ ) L i -']j}j:'-'n.' i

aplicatii se pot implementa si in receptoarele GNSS RTK de teren, W R S «“f

pentru a obtine coordonatele in sistemul Stereografic 1970 in timp I LA

real, fard a mai fi necesara efectuarea de transformari ulterioare la birou.
Aceste griduri de transformare pot fi descarcate de la adresa www.cngcft.ro, sectiunea ,Download”,
fisierul fiind sub denumirea TransDatRO_code_source_1.04.

Programul ofera posibilitatea transformarii altitudinilor pentru Romania in mod diferentiat,
in functie de zona in care se afla punctul de transformat astfel:

- In zonele din judetele in care s-a generat cvsigeoidul gravimetric unde precizia medie de
trasformare este de +/- 10-12 cm (pentru judetele Bihor, Arad, Hunedoara, Cluj, Alba, Mures, Sibiu,
Harghita, Brasov, Covasna, Gorj, Dolj si Olt);

-in zonele din celelalte judetele in care s-a generat cvasigeoidul geometric (pe baza determinarilor
GNSS si a masuratorilor de nivelment) unde precizia poate varia intre +/-15-50 cm.
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8. SUPORT TEHNIC
PENTRU CLIENTI

Programul in care se ofera
suport tehnic

Centrul National de Cartografie
ofera gratuit utilizatorilor ROMPOS
suportul tehnic necesar in concordanta
cu programul institutiei, respectiv:

- de luni pana joi intre orele 08:00 - 16:30;
- vineri intre orele 08:00 - 14:00.

Rezolvarea problemelor

Serviciile de suport tehnic se apeleaza prin sistemul
de live suport accesibil pe site-ul rompos.ro, la numerele
de telefon +40 21224 39 67 si +40 758 071894 sau la adresa
de e-mail office@rompos.ro.

Pentru a sesiza orice problema legata de
functionarea ROMPOS va rugam sa completati
formularul disponibil pe site-ulrompos.ro in
sectiunea contact. Dupa analizarea problemei,
echipa de suport tehnic va incerca sa va
furnizeze o solutie in cel mai scurt timp.

Daca intampinati probleme de
comunicatie legate de calitatea
serviciilor de date oferite de operatorii
de telefonie mobild, va rugam sa va
adresati acestora din urma prin
intermediul serviciului de relatii
cu clientii.

Deoarece dorim sa dezvoltam in
mod continuu sistemul ROMPOS pentru
a va oferi acces la servicii de cea mai inalta
calitate, feedback-ul dumneavoastra este
important pentru Noi.

Aprecierile dumneavoastra legate de
functionarea sistemului, disponibilitatea si calitatea
serviciilor ori sugestiile si reclamatiile, ni le puteti
comunica prin intermediul formularului de contact,
care se gaseste pe site-ul rompos.ro.
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Orice interventie asupra
sistemului de natura sa produca
intreruperisau sa altereze calitatea
datelor, programata 1in cadrul
operatiunilor de mentenanta inerente, va
fianuntata cu cel putin 24 de ore inainte

Inainte de a apela la serviciile de suport tehnic ROMPOS, dupa ce ati consultat
intrebarile frecvente, va rugam sa verificati urmatoarele aspecte:

1. Daca aveti un abonament valabil (app.rompos.ro)
2. Daca aveti semnal de date in zona de lucru si calitatea acestuia.
3. Daca au fost efectuate corect setarile in aparat.

4. Daca nu incercati sa va conectati pe un cont pentru care, la acel moment,
sunt folosite toate conexiunile simultane disponibile - pentru informatii
suplimentare va rugam sa revedeti explicatiile din capitolul 4, sectiunea 4.1.

5. Daca sunt functionale toate statiile permanente din zona. In cazul in care
incercati sa folositi un produs de tip Single Base (Nearest) prin accesarea unei
statii nefunctionale, va rugam sa incercati accesarea altei statii din apropiere
sau accesarea unui produs de tip Network RTK. Pentru descrierea produselor
Single Base si Network RTK va rugam sa revedeti capitolul 2, paragraful 2.2.

6. In cazul in care intampinati probleme de fixare a solutiilor va rugam sa va
asigurati daca in zona respectiva exista surse de bruiaj sau reflexie care ar putea
afecta calitatea semnalelor radio (atat semnalul satelitar cat si cel provenit de
la retelele de telefonie mobila). In astfel de situatii, va rugam, de asemenea, sa
Tncercati utilzarea alternativa a mai multor produse de timp real.

7. In cazul in care se Intampld ca sistemul sa fie nefunctional, va rugam s
urmariti site-ul rompos.ro si contul dumneavoastra de e-mail, corespunzator
adresei completate in formularul de inscriere in sistem.

8. Inainte de a iesi pe teren pentru a executa masuratorile necesare lucrarilor
dumneavoastra, va recomandam sa verificati starea de functionare a sistemului
si a statiilor permanente. Acest lucru se poate realiza utilizand o aplicatie de
tip Lefebure NTRIP Client (care poate fi instalata si pe smart-phone) ce poate
fi descarcata de la adresa: http:/bitly/NTRIPClient sau incercand sa accesati
serviciile de poztionare in timp real cu receptorul dumneavoastra de teren din
zona in care aveti sediul, Tnainte de plecarea pe teren. De asemenea, starea
serverelor si a statiiilor permanente sub aspectul comunicatiilor poate fi
verificatd la adresa http:/rtk.rompos.ro/
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9. LISTA DE ACRONIME

ANCPI - Agentia Nationala de Cadastru si Publicitate Imobiliara
CNC - Centrul National de Cartografie

CNSR - Centrul National de Servicii ROMPOS

ETRS89 - European Terrestrial Reference System 1989

EUREF - Reference Frame Sub Comission for Europe

FKP - Flachen Korrektur Parameter

GLONASS - GLObalnaia NAvigationnaia Sputnikovaia Sistema
GNSS - Global Navigation Satellite Systems

GPS - Global Positioning System

IGS - International GNSS Service

MAC - Master Auxiliary Concept

NTRIP - Networked Transport of RTCM via Internet Protocol
OCPI - Oficiul de Cadastru si Publicitate Imobiliara

RINEX — Receiver Independent Exchange Format

ROMPOS - Romanian Position Determination System

RTCM - Radio Technical Commission for Maritime Services
RTK — Real Time Kinematic

VPN - Virtual Private Network

VRS - Virtual Reference Station

WGS84 — World Geodetic System 1984
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CONTACT
ROMPOS

Centrul National de Cartografie

Bd.Expozitiei nr.1A

Tel : +40 21 224 39 67
+40 758 071 894

Adaugad contact




